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1. ZASTOSOWANIE  

Elektroniczne cyfrowe zabezpieczenia typu Master 5003 S i Master 5003 SR 

przeznaczone sŃ do ochrony silnik·w tr·jfazowych o napiňciu znamionowym do 

1000 V~, w szczeg·lnoŜci do ochrony silnik·w napňdzajŃcych pompy zatapialne. 

Zabezpieczenia chroniŃ silnik od skutk·w przeciŃŨeŒ prŃdowych symetrycznych 

i niesymetrycznych spowodowanych: 

¶ przeciŃŨeniem na wale silnika, 

¶ nadmiernŃ asymetriŃ prŃdowŃ, 

¶ przerwŃ w jednej z faz (zanikiem fazy), 

¶ obniŨeniem lub wzrostem napiňcia zasilajŃcego, 

oraz od skutk·w pracy z niedomiarem obciŃŨenia uniemoŨliwiajŃc dğugotrwağŃ pracň 

pompy na suchobiegu bez koniecznoŜci stosowania czujnika poziomu lustra wody. 

Z uwagi na istniejŃcŃ moŨliwoŜĺ resetu samoczynnego, powtarzanego w nastawialnym czasie 

po zadziağaniu spowodowanym suchobiegiem pompy, zabezpieczenia mogŃ peğniĺ 

jednoczeŜnie funkcjň bezczujnikowych sterownik·w pomp. 

We wsp·ğpracy zabezpieczeŒ Master 5003 S lub Master 5003 SR z pğywakowym czujnikiem 

g·rnego (maksymalnego) poziomu cieczy w zbiorniku realizowane jest wyğŃczenie agregatu 

pompowego po uzyskaniu stanu suchobiegu, natomiast zağŃczenie ï po zamkniňciu zestyku 

zwiernego czujnika pğywakowego. Speğniony musi byĺ przy tym warunek: nastawiony 

w zabezpieczeniu czas resetu samoczynnego powinien byĺ kr·tszy od czasu napeğniania 

zbiornika do poziomu czujnika pğywakowego. 

2. BUDOWA 

W skğad zabezpieczenia wchodzŃ trzy przetworniki prŃd-napiňcie I / U  oraz moduğ 

operacyjny przystosowany do wsp·ğpracy ze stycznikiem w ukğadzie sterowania rňcznego lub 

samoczynnego. 

W zabezpieczeniach o zakresach prŃdowych 1,6 ... 6,3 A i 4 ... 16 A przetworniki 

wmontowane sŃ bezpoŜrednio do obwod·w drukowanych moduğu i umieszczone w jego 

obudowie w spos·b umoŨliwiajŃcy przeğoŨenie przewod·w obwodu zasilajŃcego silnik przez 

otwory w przetwornikach (rys. Nr 1). 

Przetworniki I / U  o zakresach prŃdowych 10 é 40 A, 16 ... 63 A i 55 ... 220 A ğŃczŃ siň z 

moduğem poprzez osadzone w nim zaciski 1, 2, 3, 4, 5, 6 (rys. Nr 1a), a konstrukcja 

przetwornik·w umoŨliwia zamontowanie ich na pğycie montaŨowej lub bezpoŜrednio na 

przewodach obwodu prŃdowego (rys. Nr 7). 

Pod przezroczystym, wyjmowanym z obudowy moduğu panelem przednim umieszczone sŃ: 

¶ nastawa prŃdowa nadmiarowa I I  >I  , 

¶ nastawa prŃdowa niedomiarowa I I  <   , 

¶ nastawa resetu samoczynnego IARI  , 

¶ przyciski TEST i RESET (kasowanie), 

¶ dioda LED IONI  sygnalizujŃca obecnoŜĺ napiňcia zasilania oraz niewğaŜciwŃ 

kolejnoŜĺ faz, 

¶ dioda LED I I  >I  I I  sygnalizujŃca przekroczenie nastawionej wartoŜci prŃdu, stan 

zadziağania i przyczynň zadziağania (przeciŃŨenie I I  >I  lub zanik fazy  I  ), 



MASTER 5003 S, MASTER 5003 SR, DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA 4 

¶ dioda LED I I  <I  sygnalizujŃca niedomiar obciŃŨenia i stan zadziağania spowodowany 

tŃ przyczynŃ, 

¶ dioda LED IARI  sygnalizujŃca realizowanie funkcji resetu samoczynnego. 

Nastawy nadmiarowa I I  >I  , niedomiarowa I I  <I  oraz IARI  wykonane sŃ w postaci 

wielosekcyjnych mikroğŃcznik·w z przypisanymi do poszczeg·lnych sekcji nastawy 

nadmiarowej I I  >I  i IARI  wartoŜciami, odpowiednio prŃdu bazowego IB i czasu. Nastawa 

niedomiarowa I I  <I  wyskalowana jest w wartoŜciach wzglňdnych (0,55 ... 0,9), okreŜlajŃcych 

stosunek wartoŜci prŃdu nastawy niedomiarowej I I  <I  do wartoŜci prŃdu nastawy 

nadmiarowej I I  >I  . 

Zabezpieczenia w wersji Master 5003 SR wyposaŨone sŃ w dwa przekaŦniki sygnağowe 

(zaciski 19, 20, 21, 22) z przeznaczeniem do zdalnej sygnalizacji przyczyny zadziağania 

(przeciŃŨenie lub suchobieg). 

Stan zadziağania moŨe byĺ skasowany zdalnie za pomocŃ kr·tkotrwağego (1 ï 3 s) zwarcia 

zacisk·w R1, R2. Zaciski Z1, Z2 umoŨliwiajŃ (poprzez ich zwarcie) wydğuŨenie czasu reakcji 

zabezpieczenia na nadmiernŃ asymetriň prŃdowŃ z 2 s do 4 s, natomiast zwarcie zacisk·w Z2 

i Z3 powoduje wydğuŨenie czasu reakcji zabezpieczenia na niedomiar obciŃŨenia z 3 s do 5 s. 

Opisane elementy zabezpieczeŒ przedstawione sŃ na rys. Nr 1 i Nr 1a.  

Zabezpieczenia mogŃ wsp·ğpracowaĺ z softstartami i z falownikami. 

3. ZASADA DZIAĞANIA 

Zabezpieczenie Master 5003 S lub Master 5003 SR wğŃczone do obwodu zasilajŃcego silnik 

(rys. Nr 2, 3, 4, 2a, 3a, 4a) dokonuje podczas pracy silnika pomiaru: 

¶ wartoŜci prŃd·w w kaŨdej z faz, 

¶ wielkoŜci asymetrii prŃdowej (Imax/Imin), 

¶ Ŝredniej wartoŜci prŃdu: 
3

L3L2L1
Ŝredni

III
I

++
= , 

oraz weryfikuje kolejnoŜĺ faz. 

Przekroczenie w minimum jednej z faz wartoŜci prŃdu nastawionej na nastawie 

nadmiarowej I I  >I  sygnalizowane jest pulsujŃcym, ze stağŃ czňstotliwoŜciŃ, Ŝwiatğem diody 

LED I I  >I  I I  . WğaŜciwoŜĺ ta umoŨliwia dokonanie pomiaru czasu trwania rozruchu 

silnika. 

UtrzymujŃce siň przeciŃŨenia symetryczne i z asymetriŃ prŃd·w mniejszŃ niŨ 1,5 

(Imax/Imin Ò 1,5) wyğŃczane sŃ w czasie okreŜlonym przez charakterystyki czasowo-

prŃdowe Ărò (rozruch silnika, rys. Nr 5) i Ăpò (praca silnika, rys Nr 6) a stan zadziağania 

sygnalizowany jest ciŃgğym Ŝwiatğem diody LED I I  >I  I I  i zamkniňtym zestykiem 

zwiernym przekaŦnika sygnağowego (zaciski 19, 20). Charakterystyki Ăpò dotyczŃ przeciŃŨeŒ 

zaistniağych po dokonaniu rozruchu silnika. 

Asymetria prŃd·w silnika wiňksza niŨ 1,5 (Imax/Imin > 1,5), takŨe w przypadku, gdy prŃd 

I max nie przekracza wartoŜci nastawionej na nastawie nadmiarowej I I  >   , powoduje 

zadziağanie zabezpieczenia w czasie 2 s. Dioda LED I I  >I  I I  sygnalizuje tň przyczynň 
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zadziağania Ŝwiatğem pulsujŃcym ze zmiennŃ czňstotliwoŜciŃ. Ponadto zamkniňty jest 

w·wczas zestyk zwierny przekaŦnika sygnağowego (zaciski 19, 20).  

ObniŨenie siň Ŝredniej wartoŜci prŃdu 
3

L3L2L1
Ŝredni

III
I

++
=  pobieranego przez silnik poniŨej 

wartoŜci zadanej na nastawie niedomiarowej uruchamia sygnalizacjň tego zakğ·cenia poprzez 

pulsujŃce Ŝwiatğo diody LED I I  <I  . Niedomiar obciŃŨenia (suchobieg pompy) wyğŃczany 

jest po czasie 3 s i jest sygnalizowany ciŃgğym Ŝwiatğem diody LED I I  <I  oraz zamkniňtym 

zestykiem przekaŦnika sygnağowego (zaciski 21, 22). 

KaŨdy stan zadziağania zabezpieczenia uruchamia funkcjň kasowania tego stanu i w ukğadach 

ze sterowaniem samoczynnym nastňpujŃ ponowne zağŃczenia silnika. Czas odliczany miňdzy 

kolejnymi zağŃczeniami jest sygnalizowany pulsujŃcym Ŝwiatğem diody LED IARI  . JeŨeli 

przyczynŃ zadziağania byğ niedomiar obciŃŨenia (suchobieg pompy), ponowne zağŃczenie 

nastňpuje po czasie nastawionym na nastawie resetu samoczynnego IARI . ZağŃczanie jest 

samoczynnie powtarzane po kaŨdym kolejnym wyğŃczeniu spowodowanym 

suchobiegiem pompy. WyğŃczenia spowodowane przekroczeniem nastawionej wartoŜci 

prŃdu IB lub asymetriŃ prŃdowŃ wiňkszŃ niŨ 1,5 traktowane sŃ jako zakğ·cenia i nastňpujŃ 

trzy pr·by zağŃczenia silnika w odstňpach czasowych 5, 15 i 30 minut. 

Po udanym (pierwszym lub kolejnym) pr·bnym zağŃczeniu zabezpieczenie po upğywie 30 

minut traci z pamiňci zaistniağe zakğ·cenie. 

Trzykrotne nieudane pr·bne zağŃczenia powodujŃ stan zadziağania sygnalizowany ciŃgğym 

Ŝwiatğem diody LED IARI  i utrzymujŃcy siň do czasu skasowania rňcznego przyciskiem 

RESET, kr·tkotrwağego zwarcia zacisk·w R1, R2 lub kr·tkotrwağego wyğŃczenia napiňcia 

pomocniczego. Sygnalizowana jest takŨe przyczyna zadziağania. 

Czğon kontroli kolejnoŜci faz aktywuje siň podczas rozruchu silnika. JeŨeli kolejnoŜĺ faz jest 

niewğaŜciwa, wyğŃczenie silnika nastňpuje w czasie kr·tszym niŨ 0,2 s, a przyczyna 

wyğŃczenia sygnalizowana jest pulsujŃcym Ŝwiatğem diody LED IONI  . 

4. ZALETY ZABEZPIECZEő 

¶ moduğowa, instalacyjna obudowa (4 moduğy), 

¶ galwaniczne odseparowanie zabezpieczenia od obwodu zasilania silnika, 

¶ brak koniecznoŜci wielokrotnego przeplatania przez zabezpieczenie przewod·w 

zasilajŃcych silnik , 

¶ sygnalizowanie przyczyny zadziağania, 

¶ przy przeciŃŨeniach niesymetrycznych zabezpieczenie reaguje na prŃd o wartoŜci 
najwiňkszej, 

¶ funkcja kontrolowanych pr·bnych zağŃczeŒ, 

¶ szerokie zakresy prŃdowe, 

¶ moŨliwoŜĺ przeprowadzenia test·w przeciŃŨenia, zaniku fazy i niedomiaru obciŃŨenia, 

¶ moŨliwoŜĺ zdalnego kasowania stanu zadziağania, 

¶ moŨliwoŜĺ zabezpieczenia przed zmianŃ nastawionych wartoŜci przez plombowanie 
panelu przedniego. 
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5. DANE TECHNICZNE  
 

Zakresy prŃdowe nastawy 

nadmiarowej I I  >I    

0,8 ... 3,15 A, 1,6 ... 6,3 A, 4 ... 16 A, 10 é 40 A, 

16 ... 63 A, 55 ... 220 A, (55 3 ... 220 3  A) 

Zakres nastawy niedomiarowej I I  <I  0,55 ... 0,9 wartoŜci nastawionej na nastawie 

nadmiarowej I I  >I  

Napiňcie pomocnicze 230 V, +10%, -35%, 50 Hz  

Pob·r mocy < 3 VA 

WytrzymağoŜĺ elektryczna izolacji 2,5 kV, 50 Hz, 1 min. 

Krok nastawy nadmiarowej I I  >I  (wartoŜĺ wzglňdna): 

¶ w odniesieniu do koŒcowej wartoŜci zakresu prŃdowego 

¶ w odniesieniu do poczŃtkowej wartoŜci zakresu prŃdowego 

 

1% 

3% 

Krok nastawy niedomiarowej I I  <I  (wartoŜĺ wzglňdna): 5%, 3%, 2% 

Czas zadziağania przy przeciŃŨeniu i 

asymetrii prŃdowej Imax/Imin Ò 1,5 

wg charakterystyki czasowo-prŃdowej zaleŨnej, 

rys. Nr 5 i Nr 6 (t6 x IB = 4 s)
 

Czas zadziağania przy asymetrii prŃdowej 

Imax/Imin > 1,5 

2 s ï przy rozwartych zaciskach Z1, Z2 

4 s ï przy zwartych zaciskach Z1, Z2 

Czas zadziağania przy niedociŃŨeniu 3 s (5 s  ï przy zwartych zaciskach Z2, Z3) 

Zakres nastawy IARI   4 ... 60 min. 

Krok nastawy IARI   4 min. 

ZdolnoŜĺ ğŃczeniowa przekaŦnika mocy (zaciski 41, 42) 5 A, 250 V AC, cos ű ² 0,4 

ZdolnoŜĺ ğŃczeniowa przekaŦnik·w sygnağowych 

(zaciski 19, 20, 21, 22): 

 

¶ moc ğŃczeniowa maks. 60 W 

¶ prŃd ğŃczeniowy maks. 2 A, cos ű = 1 

¶ napiňcie ğŃczeniowe maks. 220 V DC, 250 V AC 

¶ prŃd ğŃczeniowy min. 10 ɛA DC 

¶ napiňcie ğŃczeniowe min. 10 mV DC 

Temperatura otoczenia -25ÜC ... +50ÜC 

WilgotnoŜĺ wzglňdna brak kondensacji lub tworzenia siň szronu i lodu 

StopieŒ ochrony: ¶ obudowa IP 40 

 ¶ zaciski IP 20 

Materiağ obudowy NORYL UL 94 V-0 samogasnŃcy 

Masa zabezpieczenia:  

¶ zakresy prŃdowe:  0,8 ... 3,15 A, 1,6 ... 6,3 A,  4 ... 16 A 180 g 

¶ zakresy prŃdowe: 10 é 40 A, 16 ... 63 A, 55 ... 220 A 500 g 
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6. OPIS OZNACZENIA , PRZYKĞADY ZAMčWIEő 

Oznaczenie zabezpieczenia skğada siň z dw·ch element·w: 

a) typu ï Master 5003 S, Master 5003 SR, 

b) zakresu prŃdowego nastawy nadmiarowej (wg punktu 5 DTR). 

Przykğady zam·wieŒ: 

Zabezpieczenie Master 5003 S  4 ... 16 A szt. 

Zabezpieczenie Master 5003 SR  4 ... 16 A szt. 

Zabezpieczenie Master 5003 SR 16 ... 63 A kpl. 

7. INSTALOWANIE  ZABEZPIECZENIA  

Schematy wğŃczenia zabezpieczenia do obwodu silnika przedstawione sŃ w zaleŨnoŜci od 

zakres·w prŃdowych na rys. Nr 2, Nr 3, Nr 4 i na rys. Nr 2a, Nr 3a i Nr 4a. 

Izolowane (wielodrutowe) przewody obwodu zasilajŃcego silnik naleŨy przeğoŨyĺ przez 

otwory w przetwornikach zabezpieczenia, zachowujŃc na wszystkich fazach jeden 

kierunek przekğadania przewod·w (w odniesieniu do sieci zasilajŃcej i silnika). 

Aby zabezpieczyĺ silnik o prŃdzie znamionowym In wiňkszym od 220 A, naleŨy 

zabezpieczenie o zakresie prŃdowym 55 ... 220 A wğŃczyĺ zgodnie ze schematem 

przedstawionym na rysunku Nr 4a lub zastosowaĺ zabezpieczenie o zakresie prŃdowym 

1,6 ... 6,3 A i przekğadniki prŃdowe o prŃdzie znamionowym wt·rnym 5 A przekğadajŃc 

przewody obwod·w wt·rnych przekğadnik·w przez otwory w przetwornikach 

zabezpieczenia. NaleŨy przy tym zachowaĺ, wyŨej okreŜlony, jednakowy kierunek 

przekğadania przewod·w na wszystkich fazach. Spos·b wğŃczenia przedstawiony na 

rys. Nr 4a umoŨliwia zabezpieczenie silnika o prŃdzie znamionowym In = 95 ... 381 A 

(In = 55 3  ... 220 3  A). 

Przy instalowaniu przetwornik·w o zakresach prŃdowych 10 é 40 A, 16 ... 63 A 

i 55  ... 220 A (rys. Nr 7) naleŨy przestrzegaĺ zasady aby otwory wentylacyjne 

w przetwornikach nie byğy skierowane do doğu. 

Zaciski 19, 20, 21, 22 mogŃ byĺ wykorzystane do zdalnej sygnalizacji przyczyny zadziağania. 

Zaciski Z1, Z2 w zabezpieczeniu wsp·ğpracujŃcym z softstartem sterowanym na dw·ch 

fazach powinny byĺ w miarň potrzeby zwarte. 

Zwieranie zacisk·w R1, R2 moŨe byĺ realizowane przyciskiem z zestykiem zwiernym lub 

obwodem wyjŜciowym przekaŦnika p·ğprzewodnikowego odpowiedniego do nastňpujŃcych 

warunk·w: 

¶ napiňcie na zaciskach R1, R2: 5 V DC, R1 + 

¶ wartoŜĺ prŃdu w obwodzie po zwarciu zacisk·w R1, R2: 20 mA 

JeŨeli podczas pr·bnego uruchomienia silnika zabezpieczenie sygnalizuje zğŃ kolejnoŜĺ faz, 

pomimo iŨ kierunek wirowania jest wğaŜciwy, naleŨy w dw·ch przetwornikach I /U zamieniĺ 

miejscami przewody zasilajŃce silnik. 
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8. NASTAWIANIE I EKSPL OATACJA  

W celu przygotowania zabezpieczenia do pracy naleŨy: 

¶ wyjŃĺ z obudowy panel przedni podwaŨajŃc go mağym wkrňtakiem w bocznym 
wyciňciu (rys. Nr 1), 

¶ na nastawie nadmiarowej I I  >I  nastawiĺ wartoŜĺ prŃdu bazowego IB: 

ï IB = 1,05 In silnika przy wğŃczeniu zabezpieczenia zgodnie ze schematem 

podanym na rys. Nr 2, Nr 3, Nr 2a i Nr 3a, 

ï IB = 0,6 In silnika przy wğŃczeniu zabezpieczenia zgodnie ze schematem 

podanym na rys. Nr 4 i Nr 4a; 

nastawiona wartoŜĺ prŃdu bazowego IB jest sumŃ dolnej wartoŜci zakresu 

prŃdowego zabezpieczenia (podanej w ramce nad nastawŃ nadmiarowŃ) 

i skğadnik·w przypisanych tym sekcjom mikroğŃcznika, w kt·rych 

dŦwigienki przestawione sŃ w prawo. 

Przykğad: 

 
¶ na nastawie resetu samoczynnego IARI  nastawiĺ wartoŜĺ czasu tAR i nacisnŃĺ 

przycisk RESET (jeŨeli wğŃczone jest zasilanie na zaciskach A1, A2);  

nastawiona wartoŜĺ tAR jest sumŃ skğadnik·w przypisanych tym sekcjom 

mikroğŃcznika, w kt·rych dŦwigienki przestawione sŃ w prawo. 

Przykğad: 

  
¶ na nastawie niedomiarowej I I  <I  nastawiĺ wartoŜĺ 0,7 IB; 

nastawiona wartoŜĺ nastawy niedomiarowej I I  <I  jest sumŃ dolnej 

wartoŜci zakresu nastawczego (0,55) i skğadnik·w przypisanych tym 

sekcjom mikroğŃcznika, w kt·rych dŦwigienki przestawione sŃ w prawo. 

Przykğad: 

 

¶ wğoŨyĺ panel przedni do obudowy, nakleiĺ nalepkň samoprzylepnŃ i zapisaĺ wartoŜci 

nastaw (panel przedni moŨna zabezpieczyĺ przed wyjňciem plombŃ samoprzylepnŃ). 
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OptymalnŃ wartoŜĺ nastawy niedomiarowej I I  <I  przy nastawionej wartoŜci prŃdu bazowego 

IB = 0,9 ... 1,1 In silnika (zatem takŨe gdy IB = 1,05 In silnika) moŨna wyznaczyĺ w 

nastňpujŃcy praktyczny spos·b: 

a) nastawň niedomiarowŃ przestawiĺ na wartoŜĺ 0,55 (4 dŦwigienki przestawiĺ w lewo), 

b) uruchomiĺ silnik i zamknŃĺ zaw·r odpğywowy pompy, 

c) stopniowo zwiňkszaĺ wartoŜĺ nastawy niedomiarowej (krok nastawy 0,05) do 
momentu uzyskania pulsujŃcego Ŝwiatğa diody I I  <I  , 

d) otworzyĺ zaw·r odpğywowy pompy i ponownie zwiňkszaĺ wartoŜĺ nastawy 

niedomiarowej do momentu uzyskania pulsujŃcego Ŝwiatğa diody I I  <I  , 

e) Ŝrodek przedziağu wartoŜci okreŜlonych w punktach c) i d) jest optymalnŃ wartoŜciŃ 
nastawy niedomiarowej. 

Przycisk TEST umoŨliwia sprawdzenie dziağania czğonu nadmiarowego i czğonu asymetrii 

prŃdowej przy wyğŃczonym silniku. Po wciŜniňciu i przytrzymaniu przycisku w tej pozycji 

nastňpuje sygnalizowanie przekroczenia wartoŜci prŃdu nastawionej na nastawie nadmiarowej 

I I  >I  (pulsujŃce ze stağŃ czňstotliwoŜciŃ Ŝwiatğo diody LED I I  >I  I I) oraz zadziağanie 

zabezpieczenia. Czas zadziağania nie powinien przekraczaĺ 3 s przy rozwartych zaciskach Z1, 

Z2 i 5 s przy zwartych zaciskach Z1, Z2. Po zadziağaniu dioda LED I I  >I  I I  pulsuje 

Ŝwiatğem ze zmiennŃ czňstotliwoŜciŃ. Ponadto, sygnalizowane jest odliczanie czasu do 

samoczynnego skasowania stanu zadziağania (pulsujŃce Ŝwiatğo diody LED IARI  ). 

Kr·tkotrwağe zakrňcenie zaworu odpğywowego pompy odŜrodkowej przy pracujŃcym silniku 

jest testem prawidğowego nastawienia nastawy niedomiarowej oraz sprawnoŜci czğonu 

niedomiarowego. Po zakrňceniu zaworu zadziağanie zabezpieczenia powinno nastŃpiĺ 

w czasie ok. 3 s. 

Uwaga: 

Po wystŃpieniu zwarcia w obwodzie sterowniczym naleŨy przeprowadziĺ test kontrolny 

sprawnoŜci zabezpieczenia w celu wykrycia ewentualnego uszkodzenia (zgrzania) zestyku  

w przekaŦniku mocy (zaciski 41, 42). 

9. PRZECHOWYWANIE  

Zabezpieczenia naleŨy przechowywaĺ w pomieszczeniach zamkniňtych wolnych od gaz·w 

i artykuğ·w chemicznie czynnych, w temperaturze -5ÜC ... +40ÜC i wilgotnoŜci wzglňdnej 

powietrza do 75%. 

10.  ZGODNOśĹ Z NORMAMI 

Zabezpieczenia Master 5003 S i Master 5003 SR speğniajŃ postanowienia nastňpujŃcych 

dyrektyw Parlamentu Europejskiego i Rady: 

¶ Dyrektywa 2006/95/WE ï odnoszŃca siň do sprzňtu elektrycznego przewidzianego do 

stosowania w okreŜlonych granicach napiňcia. 

Zastosowana norma: PN-EN 60 335-1:2003. 

¶ Dyrektywa 2004/108/WE ï odnoszŃca siň do kompatybilnoŜci elektromagnetycznej. 

Zastosowane normy:  PN-EN 61 000-6-1:2002, PN-EN 61 000-6-3:2002. 
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Rys. Nr 1. Zabezpieczenia Master 5003 S i Master 5003 SR - widok z przodu. 

Zakresy prŃdowe: 1,6 ... 6,3 A, 4 ... 16 A 

 

 

 
 

Rys. Nr 2. Schemat poğŃczeŒ przy rozruchu bezpoŜrednim I B = In  (IB  = 1,05 In) 

Zakresy prŃdowe: 1,6 ... 6,3 A, 4 ... 16 A 
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Rys. Nr 3. Schemat poğŃczeŒ przy rozruchu  /ȹ  I B = In  (IB  = 1,05 In) 

Zakresy prŃdowe: 1,6 ... 6,3 A, 4 ... 16 A  

 

 
 

Rys. Nr 4. Schemat poğŃczeŒ przy rozruchu  /ȹ  I B = 0,58 In  (IB  = 0,6 In) 

Zakresy prŃdowe: 1,6 ... 6,3 A, 4 ... 16 A  
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Rys. Nr 1a. Zabezpieczenie Master 5003 SR ï widok z przodu. 

Zakresy prŃdowe: 10 é 40 A, 16 ... 63 A, 55 ... 220 A 

 

 

 

Rys. Nr 2a. Schemat poğŃczeŒ przy rozruchu bezpoŜrednim I B = In  (IB  = 1,05 In) 

Zakresy prŃdowe: 10 é 40 A, 16 ... 63 A, 55 ... 220 A 
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Rys. Nr 3a. Schemat poğŃczeŒ przy rozruchu  /ȹ  I B = In  ( IB  = 1,05 In) 

Zakresy prŃdowe: 10 é 40 A, 16 ... 63 A, 55 ... 220 A 

 

 

Rys. Nr 4a. Schemat poğŃczeŒ przy rozruchu  /ȹ  I B = 0,58 In  ( IB  = 0,6 In) 

Zakresy prŃdowe: 10 é 40 A, 16 ... 63 A, 55 ... 220 A 
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Rys. Nr 5. Charakterystyka czasowo ï prŃdowa Ărò ï podczas rozruchu silnika t6 x IB = 4 s. 

 

Rys. Nr 6. Charakterystyka czasowo ï prŃdowa Ăpò ï podczas pracy silnika. 
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a) 

 

 

b) 

 

 
 

 

Rys. Nr 7. Mocowanie przetwornik·w I /U o zakresach prŃdowych 

10 é 40 A, 16 ... 63 A, 55 ... 220 A ï widok z boku: 

a) na pğycie, b) na przewodach obwodu prŃdowego. 


