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1. ZASTOSOWANIE

Elektroniczne c¢yfrowe zabezpieczenia typu Master 5003 S i Master 5003 SR
przeznaczone S N do ochrenynagi i k- wzntami joiha
1000V~, w szczeg:-IlnoSci do ochr qatapialei | ni k- w na

Zabezpieczeni a chroni N silnik od skut k- w
i niesymetrycznych spowodowanych:

i przeciNUeniem na wale silnika,

T nadmiernN asymetri N pr NdowN,

T przerwN w jednej z faz (zanikiem fazy),

T obni Ueniem | ub wzrostem napificia zasilaj N

oraz od skutk-w pracy z niedomiarem obci NUe
pompy na suchobiegu bez koniecznoSci stosowa

Zuwagi na istniejNcN mopdwtaraaediw nasewsiadnynuczasia mo ¢ z
po zadza gani u spowodowanym suchobi egi em pompy
jednoczeSnie funkcjn bezczujnikowych sterown

We wsp-gpracy zabezpiecze® Master 5003 S | ub
g-rnego (maksymal nego) rpeoazliioznouwaciee ¢jzeys tw wzyhdiN
pompowego po uzyskaniu stanilipsuchmkheguoj unai
zwi ernego czujnika pgywakowego. Spegniony r
w zabezpieczeniu czas resetu samoczynnego powinien bkr -t szy od czasu
zbiornika do poziomu czujnika pgywakowego.

2. Bubowa

W skgad Zzabezpieczeni a w enhaopdi zRlt) i draz znyp d pgF z et
operacyjnypr zyst osowany do ws pukipadzciye zset esrtoywwamii &k
samoczynego.

W zabezpieczeniach o zakresach pr Ndowych 1
wmont owane sN bezpoSredninooddidmiesiraomedy jago d r u k ¢

obudowie w spos-b umoUliwiajNcy przegoUeni e
otwory w przetwornikach (rys. Nr 1).

Przetwornikil/U o zakresachO pé Nd@Bwphech 63 A | 55 .

mo d u (pepmez osadzone w nim zaciski 1, 2, 3, 4, 5, 6 (rys. Nr 1a), a konstrukcja
przetwornik-w umoUl i wi a mbammarJtooweg nileubi cbhe zipa
przewodach obwodu pr Ndowego (rys. Nr 7).

Pod przezroczystym, wyjmowanym z obudomy d (pagin el em pr zedni m umi e:

f nastawa pr Nddmwid, nadmi arowa

nastawa pr Ndowa]|,ni edomi arowa

nastawaesetu samoczynne{éR |,

przyciski TEST i RESET (kasowanie),

diodaLEDs,ygnaIizucha obeonadi nnepwgaécawhka
kol ejnoSIlI faz,

1 diodaLED[I>|[A]lsygnalizujNca przekroczenie nast
zadziagania i pr zykeryirdiubzaaikdfazf Ahani a (prze

T
1
T
1
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1 diodalED[I<|sygnalizujNca niedomiar obci NUeni a
t N pyrreN,c z
‘HdiodaLEDsygnaIizucha real i zowanie funkcj.

Nastawy nadmiarow , niedomiarowa oraz wykonane sN w po

wi el osekcyjnych mi krogNczni k- - w z przypisan

nadmiarowej | >]i [AR]wart oSci ami , obhzowendsé arasi. dlastawaN d u
niedomiarowg | <]wy s k al owana jest w wartoSe,iaxh wkmge §
stosunek wartoSci pr N{flu<]dastvaawryt o$icé d opri Nad w

nadmiarowe] | > .

Zabezpieczeniav wersji Master5003SRwy posalUone sN w dwa przek
(zaciski 19, 20, 21,22) zprzeznaczeniem do zdalnsygnalizacji przye y ny zadzi aga
(przeci Nudmlegle | ub

Stan zadziagania moUe byKr -stkkaostofhiadsyewguina | ni e
zacisk-w R1, R2mo WaicwisakjiN Z(lpopZr2zez ich zwar c
zabezpieczeniananadmi@ N asymet r i n4p,r Ndaotwdmiza s2t sz wlaor c i €
i Z3 powoduje wydguUenie czasu reakcji zabez

Opi sane el ementy zabezpiecze®& przedstawi one

Zabe pi eczeni a mogN wsamiizfgowakamiwal z softstart

3. ZASADA DZI AGANI A

Zabezpieczenie Mast®003S lub Maste5003SR wgNczone do obwodu za
(rys. Nr 2, 3, 4, 2a, 3a, 4a) dokonpjedczas pracy silnikpomiaru:

T wartoSci pPdé&jd- - fwaxka

T wielkoSci asymgtnmi i pr Ndowej (
T Sredni ej Wbépeta—-,é)f%t«%?ilé,rlﬂdu:
orazwer yfi kuje kolejnoSi faz.
Przekroczenie w minimum jednej z fazwar t oSci prNdu nastawio

nadmiarowe| | > | sygnalizowanejest ul suj Ncym, ze s$wigalt Fenisdiod

LED [I >][A]. WgaSciwoSi ta umoOUliwia dokonanie
silnika.

Utrzymuj Nce sin przeci NUOenia symetryczne |
(mad{!min©1,5) wygNczane sN w czasie okr-eSlony
pr NdAewe(rozruch silpai k@aracgssi Nni kg, iryAs Nr

sygnalizowany jesc i Ng gy m @ody BEDle>rh [ K] i zamkniitym zes
zwiernymprzekE ni ka sygnad@evepgo Chkarc pok kdeortyysctzyNk ip rAz e «
zai stniagych po dokonaniu rozruchu silnika.

Asymetria pr Nd-w slpddhink a,5,Wia kvikezgpadkipg dy 1p 5N d
Imaxni e przekracza wart o@ecriadmiaravsej[i,powcmpje na na
zadziaganie zabezpieczéghi|]pAlWygnasieupPe st iDp
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zadzi &&wamat §em pul suj Ncym zePamddetnm Nz amkirsit fott
w:-wczastyk zwierny przekd%20). ka sygnagowego (

. A +1,,+ R .
Obni Ueni e sin Srlgrq;hliie—lj;—l#tf—aprotboiSecrianpergl\bduprzez S

wartoSci zadane] na nastawie niedomiarowe|] u
pul sujaktcgeo Sviild d]y NiL&®Do mi ar (sachabieghpbrepywyag Ncz an'y
jest po czasie 3 s i j est sylriazzovzaamykndiﬁl\'ﬂg
zestykiemprZzea ¥ni ka sygnag2wego (zaci ski 21,

KaUOdy stan zadziagaohamizabfupkejcizekhasowani a
ze sterowaniem samoczynnym n &sasddjicenjyN np ainrdazwn e
kolejnymi zagNczeniami jest sygn[@R|.JewWany p:
przyczynN zadmi ad a noi basuchbigy manimy d ponowne zadNc
nastiipuje po czasie nastawi opARMZagNnpssrtiaavi e
samoczynnie powtarzae p o kaUdym kol ej nym wy gNczeni
suchobiegiem pompy. Wy Kezenia spowodowane przekr@a eni em nast awi onej
pr Nlguub asymetri N prNdowN winkszN niU 1,5 t

trzy pr-bysizZangNcaz emioadst ipach czasowych 5, 1°¢
Po udanym (pierwszym | ub kolejnpm) upgytwngms3
mi nut traci 2z paminci zaistniage zakg-ceni e.

Trzykrotne nieudane pr-bne zagdgNczenia powod
Swiatgem [ARPidyutEDymuj Ncy sih do czasu skas
RESET, kot r wagieag oz azcwiaBkt-uwb Rklr,- t kot r wagego wyg(g

pomocniczego. Sygnalizowana jest takUe przyec
Czgon kontroli kolejnoSC| faz aktywuje sin g
ni ewgasSci wa, wy § Nc 2ve nd 2a ss iel nk rk-at sreayamt nrpiu() e 0,

wygNczenia sygnalizowana j-. pul suj Ncym Swi

4. ZALETY ZABEZPI ECZEGS

T modu giostalacypaobudowa (4 modugy),

1 galwaniczne odseparowanie zabezpieczenia od obwodu zasilania silnika,

‘Hbrakkoniecznoé,ci wi el okrotnego przeplatania prze
zasi | asiniMcych

T sygnali zowanie przyczyny zadziadgani a,

f przy przeci NUeniach niesymetrycznych zabe

naj wi nkszej,

§ funkcjakomt r ol owanych pr-bnych zagNczeE

f szerokie zakresy pr Ndowe,

T moUli woSi przeprowadzenia test-w przeci NU
f moUl i woSI zdalnego kasowania stanu zadzi a
T moUl i woSi zabezpieczenia przed zmianN nas

panelu przedniego.
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5. DANE TECHNICZNE

Zakresy prNdowe nal|08..315A16...

6,3A,4...16A,1 0 ¢é 4

nadmiarowej | > | 16...63A, 55...220A, (55+/3... 220J3 A)
Zakres nastawyiedomiarowe 055. .. 0,9 wartoSci na
nadmiarowe] | > |
Napincie pomocni cz|230V, +10%;35%, 50 Hz
Pob-r mocy <3 VA
WytrzymagoSi el ekt [25kV,50Hz 1min.
Krok nastawy nadmiarow( wartoSIl wzglij
f wodniesieniudokd@&c owej wartoSci z[1%

T w odniesieniu do poczNtkol3%

Krok nastawy niedomiarowgj <|( war t o ST wz g ||5% 3%, 2%

Czas zadziadgani a p|wgcharakterystykizasowepr Nd p wz a |

asymet ri imadhilNodldwe j

rys.Nr5iNr6(tsxi, = 4 S)

Czas zadziagani a p]|2siprzyrozwartych zaciskach Z1, Z2

Il max ! min > 1.5 4s1 przy zwartych

zaciskach 71, 72

Czas zadziagani a p|3s(5si przyzwartyctzaciskach Z2, Z3)

Zakres nastaw/AR | 4...60min.
Krok nastaw 4 min.
Zdol noSiwag wa zerkiadF ni k a42no|5A, 250 V AC, codi2 0,4
Zdol noSi gNczeniowa przeka¥ni
(zaciski 19, 20, 2122):
f moc JNcmagsni owa 60 W
T prNd gNczeniowy maks. 2 A cosi=1
f napinfncie gNczeni owe maks. [220VDC,250V AC
T prNd gNczeniowy min. 10 ¢A DC
f napifncie gNczeni owe min. 10 mV DC
Temperatura otoczenia 250C¢C +50U0C

~

Wil gotnoSi wzglnhndn|lbrak kondens ac jsgrondilodu

St opi e® ocl § obudowa [IP40
1 zaciski IP 20

Mat eriag obudowy NORYL UL 94 V-0

samogasnNcy

Masa zabezpieczenia:
T zakresy 08..315A16...63A, 4...16 A
T zakresy 10 é 460.68A55..220A

180 g
5009
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6. OPIS OZNACZENIA,PRZYKGADY ZAMEWI E6
Oznaczenie zabezpieczenia skgada sin z dw-ch

a) typui Master5003S, Mastel5003SR,
b)zakresu pr Ndowego nastawy nadmiar owe | (wg

Przykgady zam- wi e E:

Zabezpieczenie Mast&003S 4..16A szt.
Zabezpieczenie Mast&003SR 4...16A szt.
Zabezpieczenie Masté003SR 16...63A  kpl

7. INSTALOWANIE ZABEZPIECZENIA

Schematy w@lﬂczenia zabezpieczenia do obwodu
zakres - w pr NN, WrB,d\nh4i mays.Mr2asNr 3ai Nr 4a.

|l zol owane (wielodrutowe) przewody obwodu za
otwory w przetwornikach zabezpieczenia,a c howuj Nc na wszystkich
kierunek pr zekJ &wodniesiemiugoisiecezaspalce evj i si |l ni ka) .
Aby zabezpieczyl silniky wo nlpsNyYmi ed zR2M@i oA
zabezpieczeni e o] zakresw@NcmryNdowg snd nSi5e .z.e.
przedstawionym na rysunku Nr 4a | ub zastos:
16..63A i przekgadni ki prNdowe o prNdzie znal
przewody obwod: - w wt - rnych pr z e kwoantkath k - w

Zzabezpieczeni a. Nal eOy przy tym zachowal ,

przekgadani a przewod-w na wszystkich fazac
rysNrdaumoU|l zwbazpieczeni e Ssilniké&=9%..3lIANd z i e
(In =554/3 ... 22043 A).

Przy instalowaniu pr zet woomakresach D0 Ne&o wiBc.hA3 A
i55..220 A (rys.Nr 7) nal eUy agadyzaby bDtwarye geatylacyjae
wprzetworni kach nioe doyjduy s ki erowane d

Zaciski19,20,21,22mnogN byi wykorzystane do zdalnej sy
Zaciski zZ1, Z2 w zabezpieczeniu wsp-gpracujl

fazach powiminar b yzvarter zeby

Zwi eranie zacisk-w R1, R2 moUe byl real i zow
obwodem wyj Sciowym przeka¥*nika p-gprzewodni l
warunk w

T napincie na zawDbhCsRKlach R1, R 2
9 wartoSl prNdu w obwokizw:e@RMPHo RFIarciu za
JeUel i podczas pr-bnego uruchpmjenizgNskbhek:

pomimoi U ki erunek wirowamwi alw} et pwIeFaiowenkkalh
mi ej scami przewody =zasilajNce silnik.
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8. NASTAWIANIE | EKSPL OATACJA

W celu przygotowania zabezpieczenia do pracy

T wyj NI z obudowy panel przedni podwaUaj Nc
wycinciu (rys. Nr 1),

1 nanastawie nadmiarowdj>|nast awi I wartofl prNdu bazowe

i I1g=1,05Ipsinikapr zy w Fgabezpiecreniaizgodnie ze schematem
podanym na rys. Nr 2, Nr 3, Nr 2a i Nr 3a,

i 1g=06lpsinkapr zy wgNczeniu zabezpieczenia zg
podanym narys. Nr 4 i Nr 4a;
nastawiona wart dg§lespr MdiunNb alod meego war
pr Wkago zabezpieczenia (podane,j W o r al
iskgadni k- w przypisanych tym sekcjo
dFfiwgi enki prwpawe. awi one s N

Przykgad:
1>

.

4]

-

~outmMN_Re

[4)]

A el e

1,=2,35 A
1 na nastawie resetu samoczynnegdR | nast awi | wa frticGici s o &6 u
przycisk RESET(j e Uel i wgNczone jest; zasilanie neé
nastawi on@aj ewarte8mMN skgadni k-w przyp
mi krogNcznika, w kt- -rywpawdFTwi gi enki |

Przykgad:
AR

[ @ 4

® | 8

[ @ 16

® | 32

tAr =20 m

1 na nastawie niedomiarowdi<|nast awi | IlwartoSi 0,7

nastawiona wartoSi [iax3jewy Buedlo nioa
wartoSci zakr e % ma sst kabwecdzreigko:- w( Op,r z y g

sekcjom mikrogNcizagii &krak i wp ktpasvdy & Wi @ rFav
Przykgad:

I< 0,55
0,02
L @ 0,03
L @ 0.1
0,2

1<-0,681,

1T wjoUyl panel przedmal edpk fo bsuadnooapyr, z ynl aekpl neN [ i
nastaw (panel przedni moUna zabezpieczyl
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Optymal nN wartoSi [1akptrawy nraise caovhioanreg wenjar t o S«
IB:O,9...1,1In,siInika (zalgemO51haskiUeni &kay moUna wyz
nastnpuj Ncy praktyczny spos:- b:

aynastawin niedomi ar owMN5(p4r zdeFTswtiagwiieln knia pwazretsot&

b)uruchomil silnik i zamknNIi zaw-r odpgywow
c)stopniowo zwinkszal wartoSi nastawy nie
momentu uzyskania pldkkuj Ncego Swiatga dio
d ot worzyl zaw-r odpgywowy pompy [ ponow
niedomi arowej do momentu uZl<gkania pul suj
e) Srodek przedziagu wartoSci okreSlonych w

nastawy niedomiarowej.

Przycisk TEST umoUliwia sprawdzenie dziagan
pr Ndowej przy wygdgNczonym sanil praydisku. w td) pozygjic i Sn i
nastnpuje sygnalizowanie przekroczenia warto
[1>]( pul szueg Nsctea g N cﬁﬁvsabﬁbi@\NLdErDaz zadzi a
Zzabezpieczenia. Czas zadziagania nie powinie
Zz2 i 5 s przy zwartych zacisklaelAbpllsuez2. P

Swiatgem ze zmiennN cznstotelstlovzalllloszmcIZIasudﬁonadt
samoczynnego skasowania stanu ZAR]|riagania (p

Kr-tkotrwage zakrncenie zaworu odpgywowego p
j est testem prawidgowego nast awineonSca  ncazsgtoan

ni edomi arowego. Po zakrnceniu Zawor u zadzi
w czasie ok. 3 s.

Uwaga:

Po wystNpieniu zwarcia w obwodzie sterowni
SprawnoSci zabezpi eczeniauszkodzemal (2grzanig) kestyka i a e

wprzeka¥ni ku m@cy (zaciski 41,

9. PRZECHOWYWANIE

Zabezpieczenia naleUy przechowywal w pomies
iartykug-w chemicznie -8d@nnych+4®%U€empavi dtgwn
powietrza do 75%.

10.ZGODNOSL Z NORMAMI

Zabezpieczenia Masteé003 S i Master5003 SR spedni aj N postanowi e
dyrektyw Parlamentu Europejskiego i Rady:

 Dyrektywa 2006/95/WEodnosz Nca sifi do
stosowaniaw kr e Sl onych granicach
Zastosowana norma: PEN 60 3351:2003.

 Dyrektywa 2004/108/lWEodnoszNca si i do kompatybil nof¢
Zastosowane normy: REN 61 0006-1:2002, N-EN 61 0006-3:2002.

u el ekt
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OO0 O00O O OO0 000000000
A1 A2 R1R2 Z1 22 Z3 A1 A2 R1R2 Z1 72 19 20 21 22 73

electronic motor protection relay

www.elmast.pl

electronic motor protection relay www elmast pl

Master 5003 S 4 ...16 A - Master 5003 SR4..16A (o (€
o 0 0O o0 1> 40 ,ﬁ' . o 0o o Q > ',— —
I>AR I<ON [ @ | 01 ‘= I>AR [<ON @ | 01 o @
'y [ ® || 02 TEST RESET A [ e 02 TEST RESET
] AR o8 02 = s |] AR et 88 s ]
L @ 4 | @ 10 | @002 L @4 @10 [ @002
® || g8 & || 20 |® 003 ® (8 ® | 20 @ 1003
L @ 16 @& |20 ([ @01 @ (16 @& | 20 __ @01
& |32 @& || 60 |® |02 & (32 @& |60 @ 102
taAr = m /lg= A I<= Is taAr = m = A I<= Is
I fz N3 41 42 It L2 /L3 41 42

panel przedni

boczne wyciecie w panelu

0 OO
NNINFENINI I
przetworniki

prad-napiecie I/U

Rys. Nr 1. ZabezpieczenMaster5003S i Master5003SR - widok z przodu.

Zakresy prNdowe: 1,6 6,
N —1
F1 I
L1—= J/ M
L2— | 3~
| 3—— T
L1 1
* I
1l
[Ei |41 Jm |A2 | (5YE 19 21
6A i ] R1
Il R2
\ Master 5003 S | 21
Master 5003 SR | 72
I z3
_ 42 - samoczynny 20 22
samocaynne - [ ‘ e owy > <
plywakowy !
| Uwaga!
e ‘o) e o Zaciski 19, 20, 21, 22
T isk nie wystepujg w wers;ji
| - | Preves Master 5003 S.
| | zwora
Rys. Nr 2. Schemat pogNclgelE (lprk0plp)r ozr uchu

Zakresy

pr Ndowe:

1,

6 6, 3
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A
N F1 Z HE
L1—= a3
M
T )
L3— -
L1 ]
* I
I
,In:é T41 { Al_| A2 :: (oY 19 21
o \ := RE:
Master 5003 S | 71
Master 5003 SR | )
i z3
42 s 20 22
sterowanie samoczynny
samoczynne T |‘|_—I +E}CZHI& ~1> I<
I I ptywakowy Uwagal!
° © Zaciski 19, 20, 21,22
L b ek pesessoss e
[ | zwora
Rys. Nr 3. Schemat LpopgNg £lg=<H,0plg) zYy
Zakresy prNdowe: 1,6
A
N F1 a HE
L1—= -
M
L2—=3 g N
L1 |
* I
I
,ﬁi 141 1A1 | A2 i! (E,Y(G, 19 21
& \ == BE:
Master 5003 S ! by
Master 5003 SR | 72
I Z3
|42 i 20 22
camocsyne O] ek Ad> I<
y j—/ | plywakowy Uwaga!
0 - °© Zaciski 19, 20, 21, 22
) nie wystepuja w wersji
I L | przycisk Master 5003 S.
l | zwora
Rys. Nr 4. Schemat,,l\pq)@:tQD(;Sslﬁ(EB:pO(thy
Zakresy pr Ndowe: 1, 6

rozruch
6,3 A,

]

rozruchu
6, 3

A, 4
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=]
00 000000000

A1 A2 R1R2 Z1 2219 20 21 22 Z3 panel przedni

electronic moter protection relay v, elmast pl
Master 5003 SR 55..220 A ¢ ( E
0 o o > 55] L

obwdd pradowy
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Rys. Nr 1a. Zabezpieczenie MasB®03SRi widok z przodu.
Zakr esy 1p0r Ned od@De 6B A, 55 ... 220 A
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F1 1/U
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N /1 &Py Y Zadiski 19, 20, 21, 22

przycisk nie wystepujg w wers;ji
| Master 5003 S.

| | zwora

Rys. Nr 2a. Schemat pogNtgz=eéHlgrErld5,) r ozr uchu
Zakr esy 1por Ned od@De 68 A, 55 ... 220 A
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Rys. Nr 3a. Schembautl/pig§Nc(ee®O5) zy rozruc
Zakr esy 1por Ned od@De 6B A, 55...220 A
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Zaciski 19, 20, 21, 22

| przycisk nie wystepuja w wers;ji
Master 5003 S.

l | zwora

Rys. Nr 4a. Schematl/pggBs8he(E=p6lg)y rozruch
Zakr esy 1por Ned od@De 6B A, 55...220 A
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Rys. Nr 5.Charakterystyk czasowd p r N dAdir podczas rozruchu silnikay, = 4 s
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Rys. Nr 6.Charakterystyl czasowdé p r N d Apaiv podczas pracy silnika
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opaska kablowa

_/ ptyta montazowa

przetwornik /U \*F

przewéd obwodu pradowego

[T element
samoprzylepny

przewody wyjsciowe
uzwojenia wtoérnego

T ¥  dlugosé przewodow
wyjsciowych uzwojenia
wtornego - 0,4 m
(istnieje mozliwosé
przedtuzenia przewodow
wyjsciowych do 1,5 m
podczas instalowania
zabezpieczenia)

b)

Rys. Nr 7. Mo c o WdJni & akir 2estaw dir mpir N-dw wy ¢ h
10é 40A, 16...63 A, 55 ... 220 A widok z boku:

a) na pgycie, b) na przewodach obwoo



